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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI
Anul universitar 2024-2025

1.1. Institutia de Tnvatamant superior

Universitatea Lucian Blaga din Sibiu

1.2. Facultatea

Facultatea de Inginerie

1.3. Departament

Departamentul de Calculatoare si Inginerie Electrica

1.4. Domeniul de studiu

Inginerie electrica

1.5. Ciclul de studii

Master

1.6. Specializarea

Aplicatii avansate in ingineria electrica

2. Date despre disciplina

Comanda performanta a masinii electrice de

2.1. Denumirea disciplinei curent alternativ Cod|AAIE.302.RO

2.2. Titular activitati de curs sl. dr. ing. Gabriela CRACIUNAS

2.3. Titular activitati practice  |sl. dr. ing. Gabriela CRACIUNAS

2.4. An de studiu? 2 2.5. Semestrul® 3 |2.6. Tipul de evaluare* E

2.7. Regimul disciplinei®

0] 2.8. Categoria formativéa a disciplinei®

3. Timpul total estimat

3.1. Extinderea disciplinei in planul de Tnvatdamant — numar de ore pe saptamana

3.1.a.Curs | 3.1.b. Seminar | 3.1.c. Laborator 3.1.d. Proiect 3.1.e Alte Total

2 2 4

3.2. Extinderea disciplinei in planul de Tnvatamant — Total ore din planul de Tnvatamant

3.2.a.Curs | 3.2.b. Seminar | 3.2.c. Laborator 3.2.d. Proiect 3.2.e Alte Total’

28 28 56

Distributia fondului de timp pentru studiu individual® Nr. ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentara tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregatire seminare/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 56
Tutorat® 14
Examinari° 3
3.3. Total ore alocate studiului individual'' (NOSIsem ) 94
3.4. Total ore din Planul de invataméant (NOADsem) 56
3.5. Total ore pe semestru’>(NOADsem + NOSIsem ) 150
3.6. Nrore/ECTS 25
3.7. Numar de credite' 6
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. Discipline necesar a fi
promovate anterior
(de curriculum)'

4.2. Competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. De desfasurare a
cursului®®

Participare activa, prezentarea cursului, videoproiector. Prezentare referate.

5.2. De desfasurare a
activitatilor practice
(lab/sem/pr/aplic)'®

Sala dotata cu standuri de laborator pentru efectuarea lucrarilor practice.

6. Competente specifice acumulate'”

Repartizare
Numaér de credite alocat disciplinei'® 6 credite pe
competente®
CP2 asigura managementul de proiect 1
CP7 modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice 1
6.1. P1 - - lectri >
Competente CP10 prmecteazg sisteme electrice .

’ CP12 | testeaza sisteme electromecanice 2

profesionale

6.2.

Competente

transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general

Dobéandirea notiunilor de baza referitoare la fazorii spatiali.
Cunoasterea sistemelor de reglare vectoriala ale masinilor de curent alternativ.
Aplicarea in practica a metodelor de reglare vectoriala.

7.2. Obiectivele
specifice

Intelegerea necesitatii cunoasterii notiunii de fazor spatial, aplicabil in comanda
masinilor electrice.

Cunoasterea importantei sistemelor de reglare vectoriald a masinilor electrice.
Oportunitatea aplicarii acestei metode de reglaj in functie de sistemul de actionare.
intelegerea complexitatii metodelor de reglaj vectorial in domeniul masinilor
electrice.

Reglaj vectorial versus reglaj prin microcontroler sau metode clasice de comanda.
Capabilitatea studentului de a alege un sistem de comanda adecvat sistemului de
actionare.

8. Continuturi

8.1. Curs® Metode de predare?' yr';
Introducere in teoria masinilor de curent alternativ

Curs 1 Legi de baza utilizat? Ja func_’;ionarga_ maginilo!' electrice. Prelt_agere c_:Iasicé. _Expgnere 4
Introducere generala in teoria masinilor electrice de cu videoproiector. Discutii.
curent alternativ: asincrone si sincrone.
Fundamentele comenzii vectoriale

Curs 2 Generalitati privin_d coman_dg vectorialg; Fazprii spatiali; Prelc_egere c_:lasicé. _Expgnere 6
Modelul matematic al masinilor de c.a.: masina cu videoproiector. Discutii.
asincrond, masina sincrona; Concluzi

Curs 3 Comanda _vectorial_é a m_aginilgr gsinc_rone Prelt_agere glasicé. _Expgnere 6
Analogia dintre masina asincrona si masina de curent cu videoproiector. Discutii.
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continuu; Principiul de reglare cu orientare dupa camp
al masinii asincrone: Comanda directa si Comanda
indirecta

Comanda vectoriala a masinilor asincrone in
sisteme sensorless

Generalitati privind comenzile vectoriale ale masinilor Prelegere clasica. Expunere 6
asincrone in sisteme sensorless; Estimatoare de flux cu videoproiector. Discutii.
rotoric; Estimatoare de viteza rotorica; Implementarea
comenzilor vectoriale in sisteme sensorless

Curs 4

Modelul masinii sincrone
Ecuatiile generale ale masinii sincrone, cu marimi Prelegere clasica. Expunere 5
rotorice raportate la stator. Modelul masinii sincrone cu | cu videoproiector. Discutii.
considerarea saturatiei.

Curs 5

Comanda vectoriala a masinilor sincrone; sisteme
sensorless

Generalitati privind comenzile vectoriale ale masinilor
Curs 6 sincrone. Comanda cu orientare dupa camp la masina
sincrona cu magneti permanenti in sistem sensorless.
Comanda cu orientare dupa camp la masina sincrona
cu excitatie electrica.

Prelegere clasica. Expunere
cu videoproiector. Discutii.

Total ore curs: 28

8.2. Activitati practice

Nr.

8.2.b. Laborator Metode de predare?? ore

Notiuni introductive. Mediul de simulare MATLAB- . . e
Laborator 1 SIMULINK Dezbateri. Lucrare in Simulink 2

Modelarea motorului asincron in coordonate
Laborator 2 trifazice. Transformarea Park (d-q) aplicata Dezbateri. Lucrare in Simulink 2
motorului asincron.

Controlul marimilor electrice/mecanice pentru
Laborator 3 motorul de c.a. folosind un regulator PI; Dezbateri. Lucrare in Simulink 2
Acordarea regulatoarelor.

Comanda vectoriala directd al motorului asincron

i < . Dezbateri. Lucrare n Simulink 2
cu orientare dupa flux rotoric

Laborator 4

Comanda vectoriald indirecta al motorului

. . . . Dezbateri. Lucrare Tn Simulink 2
asincron cu orientare dupa flux rotoric

Laborator 5

Laborator 6 Comanda motorului asincron utilizand tehnica de Dezbateri. Lucrare in Simulink >
reglare pe curentul d si g

Comanda motorului asincron n sistem

. Dezbateri. Lucrare in Simulink 2
sensorless — estimatoare de flux

Laborator 7

Comanda motorului asincron n sistem

sensorless — observatoare de flux robust adaptive Dezbateri. Lucrare Tn Simulink 2

Laborator 8

Comanda motorului asincron n sistem . . .
Laborator 9 . oy Dezbateri. Lucrare in Simulink 2
sensorless — estimatoare de viteza

Comanda vectoriald a motorului sincron cu . . .
Laborator 10 magneti permanenti Dezbateri. Lucrare in Simulink 2

Comanda motorului sincron utilizand tehnica de . o e .
Laborator 11 reglare pe curentul d si g Dezbateri. Lucrare in Simulink 2

Comanda vectoriald a motorului sincron cu

Laborator 12 magneti permanenti cu orientare dupa flux Dezbateri. Lucrare in Simulink 2
statoric

Laborator 13 Comanda motorului sincron in sistem sensorless | Dezbateri. Lucrare in Simulink 2

Laborator 14 Colocviu laborator Evaluare 2

Total ore laborator: 28
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9. Bibliografie

1. Kelemen A., Imecs M. — Sisteme de reglare cu orientare dupa camp ale masinilor de
curent alternativ, E.A., Bucuresti, 1989.

9.1. Referinje 2. Boldea |. — Parametrii masinilor electrice, E.A., Bucuresti, 1991.

:’é%'é‘ﬁ;%ﬁe 3. Cavallo, A., Setola, R., Vasca, R. - Using MATLAB , SIMULINK and Control System
Toolbox - A practical approach, Prentice Hall, 1996.
4. Boldea |., Atanasiu Gh. — Analiza unitard a masinilor electrice, E.A., Bucuresti, 1983.
9.2. Referinte

bibliografice 1. Site-uri Internet adecvate.

suplimentare

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului®

epistemice,

Continutul disciplinei a fost coroborat cu continutul unor discipline similare din Romania, si cu continutul unor
manuale consacrate utilizate Tn universitati de prestigiu. Deasemenea, continutul disciplinei a fost discutat cu
reprezentanti ai unor companii locale si din tara. Disciplina a fost evaluata de catre agentia ARACIS.

11. Evaluare

Tip activitate | 11.1 Criterii de evaluare 11.2 Metode de evaluare 19 Pongjerev Obs.?*
din nota finala
e Cunostinte teoretice si Teste pe parcurs?:
11.4a practice insusite X
Examen / (cantitatea, Teme de ca ?’22_' 70% CPE
Colocviu corectitudinea, Alte activitati™:
acuratetea). Evaluare finala: 100%
e Cunoasterea aparaturii, a
modului de utilizare a
instrumentelor specifice; |® Chestionar scris
11.4¢ realizarea unor montaje, |e R&spuns oral .
Laborator efectuarea de simulari in |e Caiet de laborator, lucrari 30% CPE
Matlab - Simulink; experimentale, referate etc.
prelucrarea si ¢ Demonstratie practica
interpretarea unor
rezultate.
11.5 Standard minim de performanta®. 5

Fisa disciplinei cuprinde componente adaptate persoanelor cu CES (persoane cu dizabilitati si
persoane cu potential inalt), in functie de tipul si gradul acestora, la nivelul tuturor elementelor
curriculare (competente, obiective, continuturi, metode de predare, evaluare alternativa), pentru a
asigura sanse echitabile in pregatirea academica a tuturor studentilor, acordadnd atentie sporita
nevoilor individuale de invatare.

12.09.2024
16.09.2024

Data completarii:

Data avizarii in Departament:

Grad didactic, titlul, prenume, numele Semnatura

Titular disciplina sl. dr. ing. Gabriela CRACIUNAS

Responsabil

program de studii s.l. dr. ing. loan Lucian DIODIU

Director Departament conf. dr. mat. Radu George CRETULESCU

Str. Emil Cioran Nr. 4
550025, Sibiu, Roméania
inginerie.ulbsibiu.ro

Tel.: +40 269 21.79.28
Fax: +40 269 21.27.16
E-mail:inginerie@uilbsibiu.ro




UNIVERSITATEA Ministerul Educatiei

! LUCIAN BLAGA Universitatea “Lucian Blaga” din Sibiu

&= —DINSIBIU— Facultatea de Inginerie
Decan prof. dr. ing. Maria VINTAN

Licenta / Master

2 1-4 pentru licentd, 1-2 pentru master

3 1-8 pentru licentd, 1-3 pentru master

4 Examen, colocviu sau VP A/R — din planul de invatamaént

5Regim disciplina: O=Disciplina obligatorie; A=Disciplina optionald; U=Facultativa

6Categoria formativa: S=Specialitate; F=Fundamentald, C=Complementara, I|=Asistatd integral; P=Asistatd partial;
N=Neasistata

7 Este egal cu 14 sdptamani x numarul de ore de la punctul 3.1 (similar pentru 3.2.a.b.c.

8 Liniile de mai jos se referé la studiul individual; totalul se completeazé la punctul 3.37.

Sntre 7 si 14 ore

10jntre 2 si 6 ore

1 Suma valorilor de pe liniile anterioare, care se refera la studiul individual.

2 Suma (3.5.) dintre numarul de ore de activitate didactica directd (NOAD) si numérul de ore de studiu individual (NOSI)
trebuie sa fie egald cu numarul de credite alocat disciplinei (punctul 3.7) x nr. ore pe credit (3.6.)

3 Numarul de credit se calculeaza dupa formula urmatoare si se rotunjeste la valori vecine intregi (fie prin micsorare fie

prin majorare
~ NOCpSpD x Cq + NOApSpD x C, ,
Nr. credite = x 30 credit
T CTeate = T 0CpSdP X Co + TOAPSAP X C, creatte

Unde:
- NOCpSpD = Numar ore curs/saptamana/disciplina pentru care se calculeaza creditele

- NOApSpD = Numar ore aplicatii (sem./lab./pro.)/saptamana/disciplina pentru care se calculeaza creditele

- TOCpSdP = Numar total ore curs/saptamana din plan

- TOApSdP = Numar total ore aplicatii (sem./lab./pro.)/sdptamana din plan

- Cc/Ca = Coeficienti curs/aplicatii calculate conform tabelului

Coeficienti Curs Aplicatii (S/L/P)
Licenta 2 1

Master 25 1,5

Licenta Ib. straina | 2,5 1,25

4Se mentioneaza disciplinele obligatoriu a fi promovate anterior sau echivalente

15Tabla, videoproiector, flipchart, materiale didactice specifice, platforme on-line etc.

18 Tehnica de calcul, pachete software, standuri experimentale, platforme on-line etc.

7 Competentele din Grilele aferente descrierii programului de studii, adaptate la specificul disciplinei

8Din planul de invatamant

9Creditele alocate disciplinei se distribuie pe competente profesionale si transversale in functie de specificul disciplinei
20Titluri de capitole si paragrafe

21Expunere, prelegere, prezentare la tabld a problematicii studiate, utilizare videoproiector, discutii cu studentii (pentru
fiecare capitol, daca este cazul)

22Demonstratie practica, exercitiu, experiment

23| egétura cu alte discipline, utilitatea disciplinei pe piata muncii

24 CPE - conditioneaza participarea la examen; nCPE — nu conditioneazé participarea la examen; CEF - conditioneaza
evaluarea finald; N/A — nu se aplica

25 Se va preciza numdrul de teste si saptamaénile in care vor fi sustinute.

26Cercuri stiintifice, concursuri profesionale etc.

27 Se particularizeaza la specificul disciplinei standardul minim de performanta din grila de competente a programului de
studii, daca este cazul.
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